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0 Einrlchtung zur beriihrungsiosen Steuerung elner SanltSrarmaJtur. 



0 Bne Einrichtung zur berQhrungslosen Steuerung 
elner SanitMrarmatur umfafit eine Detektionseinheit 
und eine Fembedienungseinheit. welche Qber zwi- 
schen ihnen ausgetauschte Strahlung in einen Dialog 
eintreten konnen. Die normale Betriebswelse der De- 
tektionseiniieit fUr sich ist bekannt Wird an einem 
Benutzer, der stch im Erfassungsberelch beftndet, 
Strahlung auf den EmpfSnger reflektlert, last die 
Detektionseinheit eine Impuisfolge aus. Mit der Fem- 
bedienungseinheit lessen sich nunmehr zu ailen Be- 
triebszeiten Infonnationen Qber die Betriebsart und 
die Betriebsparameter der Detektionseinheit gewin* 
nen; umgekehrt kQnnen die Betriebsart und die Be- 

atriebsparameter der Detektionseinheit durch Strah- 
lung, welche von der Fembedienungseinheit ausge- 
.^sandt werden, eingestellt bzw. verSndert werden. 
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EInrlchtung zur beriihrungsiosen Steuerung einer Sanltararmatur 



Die Erfindung betrifft eine Bnrichtung zur be- 
rdhrungstosen Steueaing einer Sanitaramnatur mit 

a) einer Detektlonseinheil. welche einen Sen- 
der und einen Empfanger enthSIt, die Anwesenheit 
eines Benutzers im Erfassungsbereich durch die 
am Benutzer reflektierte Strahlung feststellt und 
sodann Impulse ausi5st. die der Ansteuerung eines 
Stetlgiiedes der Sanltararmatur dienen; 

b) einer Fembedienungseinheit welche 
selbst einen Sender und einen Empfanger enthSIt 
wobei die Oetektionseinheit und die Fembedle- 
nungseinheit in der l^e sind. Infonmationen und 
Befeiile uber die Betriebsart und/oder Betriebspa- 
rameter der Detel(tionseinheit diaiogartig auszutau- 
schen. 

Zur Charakterisierung der Funlctlonswelse der- 
artiger Enrichtungen werden nachfolgend die Be- 
griffe "Betriebsart" und "Betrlebsparameter" ver- 
wendet DIese sind wie folgt definiert: 

Unter "Betriebsart" wird der Bnsalz der Ein- 
richtung in einem Venwendungszweck verstanden, 
der eine ganze bestimmte logische Abfolge der 
Ausgangsimpulse verlangt Dies ist insbesondere 
der Fail, wenn die Oetektionseinheit zur Steuerung 
unterschiedllcher Santt^ranmaturen (z.B. Wasdv 
tischarmatur. Urinal. Dusche usw,) eingesetzt wer- 
den soli. Jede dieser Betriebsarten erfordert eine 
bestimmte Logik In der Kon-elation zwischen der 
Erfassung des Benutzers und dem zeitlichen Auf- 
treten der zur Ansteuerung der SanitSranmatur ver- 
wendeten impulse, wobei ggf. geeignete 
- VerzSgerungs- und Zeitglieder Verwendung finden. 

Unter "Betrlebsparametem" werden solche in- 
temen Qr50en verstanden. die innerhalb derselben 
Betriebsart der Einrichtung auftreten kdnnen. Hier- 
bei ist insi^esondere an die Grundfrequenz ge- 
dacht. mit welcher der Sender betrieben wird. Von 
der Grundfrequenz zu unterscheiden ist die Impuls- 
dauer und die impulsfoige. mit welcher der Sender 
Strahlung in der Qmndfrequenz ausstrahlt Im all- 
gemeinen wird namlich zur Stromerspamls nicht 
kontinuieriich Strahlung ausgesandt Weitere Be- 
triebsparameter. die von Interesse sein k6nnen. 
sind etwa der Ladungszustand einer als Stromquel-> 
le verwendeten Batterie. die Empfindllchkeit 
(Erfassungsbereich) der Oetektionseinheit oder 
auch die Position des Stellgliedes. welches von 
den Ausgangsslgnalen der Oetektionseinheit beauf- 
schiagt wird. 

Bei bekannten Bnrichtungen zur berOhrungslo- 
sen Steuerung einer Sanitaranmatur wird die Be- 
triebsart werksseitig vorgegeben. Dies bedeutet 
da6 in der Hersteilung und In der Lagerhaltung 
ebenso wie bei Wartungs- und Instandsetzungsar- 
beiten ein erheblicher Aufwand betrieben werden 



muB. 

Die Einstellung der verschledenen Betrlebspa- 
rameter kann hSufig erst vor Ort erfolgen. Dies 
geschah bisher durch Muflere, manuell erreichbare 

5 Bedienungseiemente an der Sektronik. Die Bnstel- 
iungsarbeiten erforderten erhebliche Sachkenntnis. 
die nicht in alien Fallen vorausgesetzt werden 
kann. Oaraber hinaus steilen von auBen her er- 
reichbare Bedienungseiemente immer Schwach- 

70 steilen dar. an welchen mutwillige Zerstdrungen 
bevorzugt ansetzen. 

Ene Einrichtung zur berOhningslosen Steue- 
rung einer Sanltararmatur der eingangs genannten 
Art ist Gegenstand der nicht vorverSffentlichten Pa- 
is tentahmeldung P 37 35 854,5. Hier steht im Vor- 
dergmnd der Qedanke, daB die Offnung des Stell- 
gliedes. welches zu einem Riefien von Wasser 
fUhrt dann verhindert werden mu0. wenn der La- 
dungszustand der als Stromquelle dienenden Bat- 

20 terie zum SchlieBen nicht mehr ausreicht. Urn nun 
bei der Anzeige des Zustandes, in dem der la- 
dungszustand ungenilgend ist, nicht unndtig Ener- 
gie zu verbrauchen, schlagt die altere Patentanmel- 
dung die Verwendung einer Fembedlenungseinheit 

25 vor, welche in Dialog mit der eigentlichen Oetek- 
tionseinheit treten kann. Die Funktionsweise soil so 
sein. dajS informationstragende Impulse von der 
Oetektionseinheit nur dann ausgesandt werden. 
wenn die Anwesenheit eines Benutzers im Erfas- 

30 sungsberelch der Oetektionseinheit festgestellt 
wird. Mit dieser Bnrichtung zur beruhmngslosen 
Steuerung einer Sanltararmatur werden jedoch die 
Mdglichkeiten des Oiaioges zwischen einer Oetek- 
tionseinheit und einer Fembedlenungseinheit nur 

35 unzulSnglich erfaOt. Insbesondere wurde dort die 
Chance zur vandalensicheren Ausgestaltung nicht 
genutzt. DarQber hinaus ist der Zeitpunkt. zu wei- 
chem nach der Lehre der alteren Patentanmeidung 
Infonmation tragende Impulse ausgesandt werden 

40 sollen, fOr die Praxis ungeeignet Es ist selbstver- 
standlich schwierig, mit der Fembedienungseinheit 
Informationen abzufragen. wenn beispielsweise aus 
der Dusche. welche an die Oetektionseinheit ange- 
schlossen ist. berelts Wasser lauft. 

46 Aufgabe der voriiegenden Erfindung ist es. 
eine Einrichtung zur berUhrungslosen Steuerung 
einer SanitMramiatur der eingangs genannten Art 
so auszugestaften, da/3 sie vandalensicher ist sich 
fOr alie denkbaren Betriebsarten eignet und leicht 

50 und problemlos vor Ort auf die erforderiichen Be- 
triebsparameter einstellen lafit und gieichzeitig die 
Informationen Qber ihre Betriebsart und/oder die 
Betriebsparameter einfach zugSnglich macht. 

Diese Aufgabe wird erflndungsgem30 dadurch 
geldst, daB 



2 



3 



EP 0 332 045 A2 



4 



c) die Detektionseinheit in einem Gehause 
gekapselt ist. welches keine von auBen zugSngth 
chen Bedienungselemente aufweist; 

d) die Veranderungen der Betriebsart 
und/oder der Betriebsparameler der Detektionsein- 
heit ausschiieflfich Ober die zwischen der Detek- 
tionseinheft und der Fernbedlenungseinhelt ausge- 
tauschte Strahiung erfolgt; 

a) der beidseltige Austausch der Information 
nen zwischen der Detektionseinheit und der Fem- 
bedienungselnheit auch auBerhalb der Zeiten mog- 
lich ist In denen die Detektionseinheit die Anwe- 
senheit eines Benutzers in Ihrem Erfassungsbe- 
reich feststelit 

ErfindungsgemSB wird die Einrichtung zur be- 
rQhrungslosen Steuerung einer SanitSrarmatur als 
"Bnheitsgerat" ausgestaltet, welches fOr alle Be- 
triebsarten grundsStzllch geeignet ist In einem in- 
temen Speicher sind diese Betriebsarten abgelegt 
und k5nnen durch entsprechende Kommandos auf* 
gerufen werden. Die elektronischen Kbmponenten 
kSnnen voHst§ndlg eingekapselt werden; manuelle 
Bedienungselemente sInd nicht mehr erforderiich, 
da erfindungsgemSfi aile InfonnationsflQsse Uber 
die zwischen der Detektionseinheit und der Fernbe^ 
dienungseinheit ausgetauschte Strahiung durch 
dieselben Fenster der Detektionseinheit erfolgen. 
die Im Nonnaibetrieb der Erfassung eines Benut- 
zers dienen. Insbesondere wird die Betriebsart der 
Detektionseinheit die Jewells gewQnscht wird, 
durch einen Tastendmck an der Fembedienunge- 
einheit aufgenjfen. Auch Einsteliungs- und Justier- 
arbeiten erfolgen Uber Strahiung, die von der Fern- . 
bedienungseinheit ausgesandt und von der Detek- 
tionseinheit In richtiger Weise verstanden wird. Um- 
gekehrt gibt die Detektionseinheit auf dem Strah- 
lungswege alle Informationen Ober die jeweils aktu- 
eile Betriebsart und die Betriebsparameter nach 
aufien. Dies erfolgt erfindungsgemi0 nicht erst 
dann, wenn ein Benutzer in den Erfassungsbereich 
der Detektionseinheit getreten ist. 

Bei einer Ausgestaltung der Erfindung ist es 
mdglich, daB die vom Sender der Detektionseinheit 
ausgesandte Strahiung dauemd Informationen Ober 
die Betriebsart und/oder die Betriebsparameter der 
Detektionseinheit tr§gt. Der SchaJtungsaufwand ist 
bei dieser Bauweise am geringsten: fOr die Funk- 
tion der vom Sender der Detektionseinheit ausge- 
sandten Strahiung bei der Erfassung eines Benut- 
zers ist es vdlllg unerheblich, ob diese Strahiung 
auch (dauemd) noch eine Zusatzinformation mit 
sich fUhrt 

Altemativ ist es aber auch m5glich, daB die 
vom Sender der Detektionseinheit ausgesandte 
Strahiung nur dann mit Informationen Ober die Be- 
triebsart und/oder die Betriebsparameter versehen 
wird, wenn zuvor ein entsprechender Befehl von 



der Fembedienungseinheit zur Detektionseinheit 
Ubermittelt wurde. in jedem Falle Ist es aber zur 
lnformationsQt)ermittlung nicht erforderiich. daB zu- 
vor ein Benutzer im Erfassungsttereich reglstrlert 
5 wird. 

Die Informationen Qber die Betriebsart und die 
Betriebsparameter der Detektionseinheit kdnnen 
.bei einem AusfOhrungsbeispiel der Erfindung ein- 
zeln durch einen entsprechenden Befehl der Fem- 
10 bedienungseinheit aufgerufen und abgefragt wer- 
den. 

Die Fembedienungseinheit sollte ein Display 
aufweisen, an weichem die von der Detektionsein- 
heit Qbermittelten Infomiationen sichtbar gemacht 

75 werden k5nnen. 

Umgekehrt sollte die Fembedienungseinheit 
ein Elngabefeld aufweisen, an weichem die ver- 
schiedenen Befehle manuell eingegeben werden 
konnen. In diesem Falle kann das Display auch zur 

20 Kontrolle der eingegebenen Befehle dienen. 

In vieien heute gebrauchlichen Fiilien arbeiten 
die Einrlchtungen zur berQhrungsiosen Steuerung 
einer Sanitararmatur mit Infrarotlicht als Strahiung. 
Dann kann die Gesamtanord nung dadurch beson- 

25 ders vandalensicher gemacht werden, daB die das 
Bntrittsfenster und das Austrittsfenster enthaitende 
Frontplatte der Detektionseinheit aus einem Materi- 
al besteht welches Im Infrarotbereich durchl3ssig, 
im Bereich des sichtbaren Uchtes dagegen un- 

30 durchlSssig ist und kelne von auBen erkennbaren 
Offnungen. insbesondere auch nicht in der Zone 
des Bntrittsfensters und des Austrlttsfensters, auf- 
weist. Erkennbare optische Fenster stellten sich 
namlich, wie die Erfahrung zeigte, in der Vergan- 

3S genheit als besondere Ansatzpunkte fOr mutwilllge 
Zerstorungen heraus. Derartige Fenster sind bei 
der erfindungsgemSBen Bnrichtung in der Ausge- 
staltung nach Anspruch 7 nicht mehr erkennbar. 
Besonders einfach wird der Gesamtaufbau in 

40 diesem Faile dann. wenn die Frontplatte im Bereich 
des Bntrittsfensters und des Austrlttsfensters als 
Llnse geformt ist. Zusatzliche abbildende Bemente 
sind dann nicht mehr erforderiich. 

Bn AusfOhrungsbeispiel der Erfindung wird 

45 nachfolgend anhand der Zeichnung n^her erIMutert; 
die einzige Rgur zeigt schematlsch eine Einrich- 
tung zur berUhrungslosen Steuerung einer Sanitar- 
amnatur. 

Die in der Zeichnung dargesteilte Einrichtung 
50 zur berUhrungslosen Steueaing einer SanitSrarma- 
tur umfaBt eine Detektionseinheit 1 sowie eine 
Fembedienungseinheit 2. 

Die Detektionseinheit 1 ist in einem GehMuse 2 
vollstandig gekapselt weist also insbesondere kel- 
55 ne auBeren. manuell zu betatigenden Bedienungs- 
oder Einsteilelemente auf. Alle Justier-, 
Bedienungs- oder Programmiervorgange werden 
berOhrungslos in noch zu beschreibender Weise 
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vorgenommen. Die die dem Benutzer zugewandte 
Sette des Gehauses 3 wird durch eine Frontplatte 4 
gebildet. die aus einem besonderen Kunststoffma- 
terial besteht Dieses Material ist durchlassig fQr 
infrarotes. nicht jedoch fQr sichtbares Licht Auf 
diese Weise ist von auBen her nicht erkennbar, an 
welchen Stellen der Rontpiatte 4 sich das Bntritts- 
fenster 5 bzw. das Austritlsfenster 6 fQr die der 
Detelctlon dtenende Infrarotstrahlung befindet. Die- 
ses Merfcmal trSgt zusStziich zur Vermeidung mut- 
williger ZerstSrungen bei, da hSiufig gerade die 
ericennbaren optlschen Bntritts- und Austritlsfen- 
ster bekannter Armaturen zum Ziel mutwilliger Be- 
schMdigungen gemacht werden. 

Das Kunststoffmaterial der Frontplatte 4 ist im 
Bereich der Bntritts- bzw. AustrittsQffnung 5.6 als 
Unse gefomit. so dafl zusStzIiche optische Abbll- 
dungselemente erCbrlgt werden l<6nnen. 

Im Inneren des Gehauses 3 der Detektionsein- 
heit 1 sind alie zum Betrieb erforderlichen elektro- 
nischen Schaltkreise eingekapselt 

Das durch das Bntrittsfenster 5 der Frontplatte 
4 des GehMuses 3 eintretende Infrarotlicht trifft 
zunSchst auf einen Empmnger 7, der In bekannter 
Weise eine Empfangsdiode sowie einen geeigne- 
ten VerstSrker fQr das von der Empfangsdiode er- 
zeugte Signal enthalt Das Ausgangssignal des 
Emp^ngers 7 wird einer Dekodierschaftung 8 zu- 
gefOhrt. deren Funktion Im einzelnen nachfolgend 
eriautert wird. Der Ausgang der Dekodieaingschal- 
tung 8 ist mit einem Eingang einer Steuerschaltung 
9 verbunden. die Zugriff auf einen Spelcher 10 hat 

Die Steuerschaltung 9 erzeugt in noch zu be- 
schreibender Weise Ausgangssignale, welche ei- 
nem Treiber 11 zugefQhrt werden. Der Ausgang 
des Treibers 11 ist an eine Steckbuchse 12 gelegt, 
an welcher das Stellglied 13 der zu steuemden 
SanitSrarmatur anschliefibar ist 

!m Sendezweig der in der Detekdonseinheit 1 
enthaltenen Schaltungsanordnung flndet sich ein 
Taktgeber 14. welcher Impulse mit einer bestimm- 
ten Grundfrequenz in einer bestimm ten Taktfolge 
an eine Kodlerschaltung 15 abgibt Der Taktgeber 
14 ist dabei in einer Weise. die ebenfalls noch 
eriSutert wird. von der Steuerschaltung 9 aus be- 
einfiu^bar und hierzu mit ieteterer Qber eine Lei- 
tung verbunden. 

Auch die Kodlerschaltung 15 empfSngt Befehle 
von der Steuerschaltung 9 und prSgt den vom 
Taktgeber 14 abgegebenen Impulsen eine be- 
stimmte Kodierung auf. Diese Kodierung kann 
grundsatzlich in jeder Form, die zur InformaHons- 
Obertragung geeignet ist erfolgen. 

Die von der Kodlerschaltung 15 kodierten Im- 
pulse werden auf einen Sender 16 gegeben. in 
dem geeignete VorverstSrker sowie eine Sendedlo- 
de in bekannter Weise enthalten sind. Das von der 
Sendediode erzeugte Licht wird dann Qber das 



Austrittsfenster 6 durch die Frontplatte 4 abge- 
strahtt. 

Die "Grundfunktion" der beschriebenen Schal- 
tungsanordnung stimmt mit derjenigen bekannter 
5 Bnrichtungen. die keine Kodlerschaltung 15, keine 
Dekodierschaltung 8 und keinen Spelcher 10 ent- 
halten. Im wesentfichen Qberein: Der Taktgeber 14 
erzeugt Impulse, die vom Sender 16 in entspre- 
chende Lichtimpulse umgesetzt werden. Befindet 
70 sich ein Benutzer Innerhalb des Erfassungsbe- 
retchs der Detektionseinheit 1. so gelangt an ihm 
reflektiertes Licht durch das Bntrittsfenster 5 auf 
den EmpfSnger 7. Die das Ausgangssignal des 
Emptangers 7 verarbeitende Steuerschaltung er- 
rs zeugt einen Ausgangsimpuls oder eine Ausgangs- 
impulsfolge mit einem vorgegebenen zeitlichen Ab- 
laut der bzw. die vom Treiber 11 verstSrkt und an 
das Stellglied 13 der^SanitSranrnatur abgegeben 
wird. 

20 Die bel der vorliegend beschriebenen Bnrich- 
tung zusStzlich enthaltene Kodlerschaltung 15, die 
Dekodierschaltung 8 sowie der Speicher 10 dienen 
dem Dialog mit der Fembedienungseinheit 2. wie 
welter unten deutlich werden wird. Die Fernbedie- 

25 nungseinheit 2 umfafit ebenfalls In einem GehSuse 
17 gekapselt verschiedene Schaitungskreise. die 
zum Abfragen von Informationen aus der Detek- 
tionseinheit 1 bzw. zum Programmieren der Detek- 
tionseinheit 1 erforderlich sind. Im einzelnen han- 

30 delt es sich um einen Emp^nger 18. der eine 
Dekodierschaltung 19 nachgeschaltet ist. Die in 
dem dekodierten Signal enthattene Information wird 
auf einem Display 20 angezeigt. 

Der Sendezweig der Fembedienungseinheit 2 

35 umfaflt ein Bngabefeld 21 mit verschfedenen Ta- 
sten, Qber welche sich in geeigneter Programmie- 
rung verschiedene gewQnschte Funktionen aufrufen 
lassen. Die eingegebenen Funktionen lassen sich 
ggf. auf dem Display 20 zur Kontrolle sichtbar 

40 machen. Das Ausgangssignal des Eingabefeldes 
21 wird Qber eine Kodlerschaltung 22 in eine ge- 
eignet kodierte Impulsfolge umgesetet die dann 
auf einen Sender 23 gegeben wird. 

Sender 23 und EmpfSnger 18 der Fembedle- 

45 nungseinheit 2 kQnnen grundsStzllch Shnllch aufge- 
baut sein wie der Sender 16 und der Empfanger 7 
der Detektionseinheit 1. Wie diese sind auch der 
EmpfMnger 18 und der Sender 23 der Fembedie- 
nungseinheit 2 an einem Bntrittsfenster 25 bzw. 

50 einem Austrittsfenster 26 einer Frontplatte 24 ange- 
bracht. die aus infrarotlicht-durchlSssigem Kunst- 
stoffmaterial besteht Wiederum ist dieses im Be- 
reteh des Bntrittsfensters 25 sowie des Austritts- 
fensters 26 zu einer Unse geformt 

55 Die Fembedienungseinheit 2 und die Detek- 
tionseinheit 1 kdnnen nunmehr in folgender Weise 
durch Austausch von Informationen, die in der Ko- 
dierung des zwischen ihnen in beiden Richtungen 
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Qbertragenen Lichtes enthaiten ist. in Dialog treten: 

Zum Verstandnis der nachfolgenden AusfUh- 
rungen set vorausgeschickt, dai3 dio oben beschrie- 
bene Detektionselnheit l als sogenanntes 
"EInheitsgerSt" eingesetzt werden soil, also be! 
unterschiedlfchsten Betrfebsarten und Betrlebspara- 
metem Verwendung finden soli. Die erforderlichen 
Impulsfolgen sowie die zugehdrigen Codes sind in 
den Unterspeichern A, B. C des Speichers 10 in 
der Deteldonseinhett 1 eingespeichert. 

Die Kodierschaltung 15 sowIe die Dekodier- 
schaltung 8 der Detektlonseinhelt 1 dienen nun 
gemelnsam mit der Fernbedlenungseinheit 2 dazu. 
einerseits Infonmationen Gber die Betriebsart und 
die Jeweiligen interessierender Betriebsparameter 
aus der Detelctionseinheit 1 iierauszutransportieren 
und 2u erfassen, andererseits dazu, von auiJen her 
VerSndenjngen an der Betriebsart bzw. den Be- 
triebsparametern vorzunehmen. 

Im einzelnen geschieht dies beim dargesteilten 
AusfQhrungsbeispiel wie foigt: 

Der Talctgeber 14 der Detelrtionseinhelt 1 sen- 
det beim iMormaibetrieb in Oblicher Welse Impulse 
mIt einer bestimmten Grundfrequenz, mit einer be- 
stimmten Breile und mit einer bestimmten Wieder- 
hoiungsfrequenz aus. Diesen Impuisen werden in 
der Kodierschaltung 15 Infonnationen Ober die in- 
teressierenden Betriebsparameter sowie die Be* 
triebsart aufgeprSgt. Beispielsweise enth§lt so das 
Sendelicht welches vom Sender 16 abgestrahit 
wird, dauernd eine Information darOber. daB die 
Detelctionseinheit in der Betriebsart A (z.B. Urinal) 
arbeitet. daiS der Ladungszustand der Batterie 27 
gut ist. und da6 der Taktgeber mit einer bestimm- 
ten Grundfrequenz arbeitet ZusStzliche Informatio- 
nen k5nnen beispielsweise (bei Verwendung geeig- 
neter Sensoren) die Position des Stellgliedes 13 
betreffen. Im Qblichen Betrieb bteiben die vom 
Sender 16 ausgestrahtten zusMtzlichen Infonnatlo- 
nen ungenutzt. Zwar trSgt das am Benutzer reflek- 
tierte Licht. welches auf den Empfanger 7 trifft, 
ebenfalls die von der Kodierschaltung 15 hervorge- 
rufenen Codes: diese I3sen aber In der Dekodier- 
schaltung 8 keine Funktion aus. Die Benutzungs- 
weise der Detektionselnheit 1 entspricht so voll< 
stMndig dem Bekannten. 

Wenn jedoch auflerhalb des Normaibetriebes 
die Betriebsart, auf welche die Detektionselnheit 1 
eingesteilt ist sowie die aktueiien Betriebsparame- 
ter abgefragt werden sollen. wird die Fernbedle- 
nungseinheit 2 in die NShe der Detektionselnheit 1 
gebracht Die Entfemung der Fernbedlenungsein- 
heit 2 von der Detektionseinheit 1 kann dabei so 
gro6 sein, daSi durch die Reflexion an der Fembe- 
dienungselnheit 2 bzw. der Bedienungsperson das 
Stellglied 13 nicht betStigt wird. 

Dies ist schon bei gteicher Empfindlichkeit der 
EmpfSnger 18 und 7 in der Fernbedlenungseinheit 



2 und in der Detektionseinheit 1 leicht deshalb 
m5glich. welt die Fernbedlenungseinheit 2 ja das 
Licht nIcht Ober Reflexion sondem durch Direktein- 
strahlung empfdngt Die Abfragem5giichkeit auch 

5 auflerhalb der "Schaltzeiten" der Detektionseinheit 
1 Ist wichtig. da selbstverstandlich die Information 
nen nicht erst dann abgefragt werden soilen, wenn 
etwa ein Benutzer unter dem fiie0enden Wasser 
einer Dusche steht 

10 Die Uchtsignale. welche der Empfanger 18 der 
Fembedienungselnheit 2 empf^ngt werden In der 
Dekodierschaltung 19 dekodiert. Die enthaltenen 
Informationen werden sodann auf dem Display 20 
angezeigt. Hier ist also beispielsweise die Gmnd- 

75 frequenz, be! welcher der Taktgeber 14 arbeitet 
die Betriebsart (z.B. Urinal) Oder auch der Ladungs- 
zustand der Batterie 27 ablesbar. 

Soil die derzeit aktuelle Betriebsart Oder sollen 
gewlsse aktuelle Betriebsparameter verSndert wer- 

20 den. SO geschleht dies durch den Sendezweig der 
Schaltungsanordnung. die in der Fernbedlenungs- 
einheit 2 enthalten ist Mittels der auf dem Einga- 
befeld 21 enthaltenen Tastatur wird beispielsweise 
eine neue Betriebsart angewahit Die Kodierschal- 

26 tung 22 erzeugt nun ein Signal mit einem bestimm- 
ten Code, welches vom Sender 23 in entsprechend 
kodierte Lichtstrahlen umgesetzt wird. Diese Licht- 
strahlen werden vom EmpfSnger 7 zunachst in 
gleicher Welse empfangen wie solche Signale. die 

30 von einem Benutzer der SanitSrarmahir reflektiert 
werden. Die Dekodierschaltung 8 In der Detektions- 
einheit 1 stellt jedoch fest. da6 die empfangene 
Lichtstrahlung elnen bestimmten Befehl enthalt. Er 
veranlaiSt die Steuerschaltung 9, diesen Befehl aus- 

3S zufUhren. Betrifft also beispielsweise das Ober das 
Engabefeld 21 eingegebene Kommando den 
Wechsel zur Betriebsart B (z.B. Dusche). so gibt 
die Dekodierschaltung 8 an die Steuerschaltung 9 
den Impuls. aus dem Speicher 10 den Unterspei- 

40 Cher B auszulesen und dieser Betriebsart angepalS- 
te Impulsfolgen an den Trelber 11 abzugeben. 

Ein weiterer Befehl. der Ober das Eingabefeld 
21 an die Detektionseinheit 1 gegeben werden 
kann, betrifft die Grundfrequenz, bei welcher der 

45 Taktgeber 14 arbeitet Die Snstellung der Grund- 
frequenz "vor Ort" kann dann von Bedeutung sein, 
wenn in einem einzigen Raum mehrere Detektions- 
einheiten 1 nebeneinander und unabhMngig vonein- 
ander betrieben werden sollen. Durch die Wahl 

50 unterschiedlicher Grundfrequenzen kSnnen gegen- 
seltige Beeinflussungen in t>ekannter Weise ver- 
mieden werden. 

Bne dritte Gruppe von Kommandos. welche 
Ober das Gngabefeld 21 der Fernbedienungsein- 

55 heit 2 an die Detektionseinheit 1 Qbermittelt werden 
kann. betrifft die Empfindlichkeit der Detektionsein- 
heit 1. Diese ist gleichbedeutend mit dem raumli- 
chen Erfassungsbereich, in dem die Detektionsein- 
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heit 1 anspricht Auch dieser mu/J vor Ort den 
jeweiRgen Gegebenheiten angepa0t werden k5n- 
nen. 

Mit einer vierten Kommandogruppe schtieaiich 
lassen sich die Dauem der einzelnen Impulse bzw. 6 
der Pausen zwischen diesen In den einzelnen Be- 
triebsarten indlvidueli einstellen. Beim oben be- 
schriefaenen AusfOhrungsbeispiel WUrden vom Sen- 
der 16 der Detektionseinheit 1 zu alien Zelten 
Signale ausgesandt. welche samtliche Informatio- to 
nen Qber die Betriebsart und die Betriebsparameter 
gleichzeitig enthielten. Die Anordnung kann auch 
so getroffen werden, dad nur zu bestinr)mten Zel- 
ten. die durch einen impuls der Fembedtenungs- 
einheit 2 bestimmt werden. die in Rede stelienden i$ 
Informationen dem Sendelicht der Detektionseinheit 
1 auf^eprSgt werden. Dabei k5nnen Betriebsart 
und Betriebsparameter ggf. auch einzein abgefragt 
werden. 

Wahrend bei dem In der Zeichnung dargestell- 20 
ten AusfOhrungsbeispiel die Batterle 27 in dem 
Geh§use 3 der Detektionseinheit 1 integriert war. 
ISfit sich diese auch aus dem GehSuse ausglie- 
dern. was beim Batterietausch von Nutzen sein 
kann. SelbstverstSndtich ist es auch mdglich. die 2s 
beschriebene Schaltungsanordnung mit einer ge- 
eigneten Stromversorgung vom Netz aus zu betrei- 
ben. 



Ansprtlche 

1. Bnrichtung zur berOhaingsIosen Steuerung 
einer SanitMranmatur mit 

a) einer Detektionseinheit welche einen Sender 35 
und einen EmpfSnger enthSlt. die Anwesenheit ei- 

nes Benutzers im Erfassungsbereich durch die am 
Benutzer reflektierte Strahlung feststellt und sodann 
Impulse ausldst die der Ansteuerung eines Stell- 
gliedes der SanitMrarmatur dienen; 40 

b) einer Fembedlenungseinheit, welche selbst ei- 
nen Sensor und einen Empfanger enthalt. 

wobei die Detektionseinheit und die Fembedle- 
nungseinheit in der Lage sind, Informationen und 
Befehle Uber die Betriebsart und/oder die Betriebs- 45 
parameter der Detektionseinheit dlalogartig auszu- 
tauschen, dadurch gekennzelchnet dai3 

c) die Detektionseinheit (1) In einem GehSuse (3) 
gekapselt ist welches keine von aufien zugSngll- 
chen Bedienungselemente aufweist; so 

d) die Veranderungen der Betriebsart und/oder der 
Betriebsparameter der Detektionseinheit (1 aus- 
schliefilich) Qber die zwischen der Detektionseinheit 
(1) und der Fembedlenungseinheit (2) ausge- 
tauschte Strahlung erfolgt; 55 

e) der beidseitige Austausch der Informationen zwi- 
schen der Detektionseinheit (1) und der Fembedle- 
nungseinheit (2) auch auflerhalb der Zelten mdglich 



Ist. In denen die Detektionseinheit (1) die Anwesen- 
heit eines Benutzers In Ihrem Erfassungsbereich 
feststellt 

2. Bnrichtung nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzelchnet dai3 die vom Sender (16) der Detek- 
tionseinheit (1) ausgesandte Strahlung dauemd In- 
formationen Uber die Betriebsart und/oder die Be- 
triebsparameter der Detektionseinheit (1) trSgt. 

3. Bnrichtung nach Anspruch 1. dadurch ge- 
kennzeichnet. dafi die vom Sender (16) der Detek- 
tionseinheit (1) ausgesandte Strahlung nur dann mit 
Informationen Uber die Betriebsart und/oder die 
Betriebsparameter versehen wird. wenn zuvor ein 
entsprechender Befehl von der Fembedlenungsein- 
heit (2) zur Detektionseinheit (1) Qbermittelt wurde. 

4. Bnrichtung nach Anspruch 3. dadurch ge- 
kennzelchnet. daB die Informationen. uber die Be- 
triebsart und die Betriebsparameter der Detektions- 
einheit (1) eInzeIn durch einen entsprechenden Be- 
fehl der Fembedienungseinheit (2) aufgerufen und 
abgefragt werden kc5nnen. 

5. Bnrichtung nach einem der voriiergehenden 
/Vnsprilche, dadurch gekennzelchnet. dafl die Fem- 
bedlenungseinheit (2) ein Display (20) aufweist. an 
welchem die von der Detektionseinheit (1) Ubermit- 
telten Informationen sichtiJar gemacht werden kon- 
nen. 

6. Bnrichtung nach einem der vorhergehenden 
AnsprOche, dadurch gekennzelchnet, da/3 die Fem- 
bedienungseinheit (2) ein Eingabefeld (21) aufweist 
an welchem die verschledenen Befehle manuell 
eingegeben werden kfinnen. 

7. Bnrichtung nach einem der vorhergehenden 
/VnsprOche. welche mit Infrarotiicht als Strahlung 
arbeltet. dadurch gekennzeichnet, daiS die das Bn- 
trittsfenster (5) und das Austrittsfenster (6) enttial- 
tende Frontplatte (4) der Detektionseinheit (1) aus 
einem Material besteht welches im Infrarotbereich 
durchlMssig, im Bereich des sichtbaren Uchtes da- 
gegen undurchlSsslg ist und keine von aui3en er- 
kennbaren &ffnungen, insbesondere auch nicht In 
der Zone des Bntrltlsfensters (5) und des Austritls- 
fensters (6) aufweist 

8. Bnrichtung nach Anspruch 7, dadurch ge- 
kennzelchnet dafi die Frontplatte (4) Im Bereich 
des Bntrittsfensters (5) und des Austrittsfensters 
(6) als Unse gefonnt ist 
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Device for the contactless control of a sanitary fitting 



The invention relates to a device for the 
contactless control of a sanitary fitting with 

a) a detection unit that contains a transmitter 
and a receiver, which determines the 
presence of a user in the detection range 
by means of the radiation reflected on the 
user, and then triggers pulses that serve for 
the activation of an actuating element of 
the sanitary fitting; 

b) a remote control unit that contains a 
transmitter and a receiver itself, whereby 
the detection unit and the remote control 
unit are both capable of exchanging 
information and commands on the 
operating type and/or the operating 
parameters of the detection unit in a dialog 
fashion. 

In order to characterize the fiinctional method 
of such device, the terms "operating type" and 
"operating parameters" are used in the following. 
They are defined as follows: 

"Operating type" is the utilization of the device 
in a use that requires a certain logical sequence 
of the base pulse. This is particularly the case 
when the detection unit is to be used for the 
control of different sanitary fittings (such as 
wash basin fittings, urinals, showers, etc.). Each 
of these operating types requires a certain logic 
in correlation between the detection of the user, 
and the timed occurrence of the pulses used for 
the activation of the sanitary fitting, whereby 
possibly suitable delay and timing relays are 
used. 

"Operating parameters" are such intemal sizes 
that may occur within the same operating type of 
the device. In this context, it is particularly the 
base firequency at which the transmitter is 
operated. The pulse duration and the pulse 
sequence must be differentiated firom the base 
frequency, at which the transmitter emits 
radiation in the base frequency. Generally, a 
continuous radiation is not emitted for reasons of 
energy savings. Additional operating parameters 
of interest are possibly the charge condition of a 
battery that is used as the power source, the 
sensitivity (detection range) of the detection imit, 
or also the position of the actuating element that 
is charged by the base signals of the detection 
unit. 

In known devices for the contactless control of 
a sanitary fitting, the operating type is 
predetermined by the factory. This means that 



great efforts must be exercised in the production 
and the storage keeping, as well as in the 
maintenance and service work. 

The adjustment of different operating 
parameters can often be performed only on site. 
This has been previously performed by exterior, 
manually accessible operating elements on the 
electronics assembly. The adjustment work 
required substantial technical knowledge that 
cannot be presumed in all cases. Furthermore, 
operating elements that are accessed from the 
exterior always represent weak points susceptible 
to vandalism. 

A device for the contactless control .of a 
sanitary fitting of the previously mentioned type 
is the subject of the not yet published patent 
application P 37 35 854.5. In it, the main idea is 
that the opening of the actuating element that 
leads to the flow of water must be avoided if the 
charge condition of the battery serving as the 
power source is not sufficient for locking. In 
order not to utilize unnecessary energy with the 
display of the condition in which ttie charge 
condition is insufficient, the older patent 
appUcation recommends the use of a remote 
control unit that is able to enter into a dialog with 
the actual detection unit. The operating method 
is said to be such that the information carrying 
pulses are sent by the detection unit only if the 
presence of a user is determined within the 
detection range of the detection unit. However, 
with this device for the contactless control of a 
sanitary fitting, the possibilities of a dialog 
between a detection unit and a remote control 
unit is detected only inadequately. In particular, 
the opportunity for a vandalism-proof 
embodiment was not utilized. Furthermore, the 
time at which pulses carrying information are to 
be sent according to the teaching of the older 
patent application, is unsuitable for practical use: 
Of course, it is difficult to query information 
using the remote control unit, when, for example, 
water is aheady running from the shower that is 
connected to the detection unit. 

It is the task of the invention at hand to 
embody a device for the contactless control of a 
sanitary fitting of the previously mentioned type 
in such a way that it is vandalism-proof, is 
suitable for all conceivable operating types, and 
can be easily adjusted on site to the required 
operating parameters without any problems, and 
at the same time, makes the information on its 
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operating type and/or the operating parameters 
easily accessible. 

This task is solved in accordance with the 
invention in that 

c) the detection unit is encapsulated into a 
housing that has no operating elements 
that are accessible from the exterior; 

d) the changes of the operating type and/or of 
the operating parameters of the detection 
unit are performed exclusively via the 
radiation exchanged between the detection 
unit and the remote control unit; 

e) the mutual exchange of information of the 
detection unit and the remote control unit 
is also possible outside of those times in 
which the detection unit detects the 
presence of a user within its detection 
range. 

According to the invention, the device for the 
contactless control of a sanitary fitting is 
embodied as a "standard device" that is generally 
suitable for all operating types. These operating 
types are stored in an internal memory, and can 
be retrieved by means of respective commands. 
The electronic components can be encapsulated 
conq)letely; manual operating elements are no 
longer necessary, as all information flow occurs 
via the radiation that is exchanged between the 
detection unit and the remote control unit via the 
same window of the detection unit that serves for 
the detection of the user in the normal operating 
mode in accordance with the invention. In 
particular, the operating type of the detection 
unit that is desired in each case is retrieved via 
the push of a button on die remote control unit. 
Setting and adjustment work is also performed 
by means of the radiation that is sent from the 
remote control unit, and is understood correctly 
by the detection unit. In reverse, the detection 
unit provides all information on the respective 
current operating type and the operating 
parameters by means of radiation. According to 
the invention, this occurs not only when a user 
has entered the detection range of the detection 
unit. 

In an embodiment of the invention it is 
possible that the radiation emitted from the 
transmitter of the detection unit continuously 
carries information on the operating type and/or 
the operating parameters. The circuit effort is the 
lowest in this construction; it is completely 
irrelevant for the ftinction of the radiation 
emitted by the transmitter of the detection unit in 



the detection of a user whether this radiation also 
(continuously) contains any additional 
information. 

However, as an alternative it is also possible 
that the radiation emitted from the transmitter of 
the detection unit is equipped with information 
on the operating type and/or the operating 
parameters only when first a respective 
command has been transmitted from the remote 
control unit to the detection unit In this case, 
however, it is not necessary for the transmission 
of information that a user must first be detected 
within the detection range. 

In an embodiment of the invention, the 
information on the operating type and the 
operating parameters of the detection imit can be 
retrieved and queried individually by a 
respective command of the remote control unit. 

The remote control unit should have a display 
on which the information transmitted by the 
detection unit can be made visible. 

In reverse, the remote control unit should have 
an entry field, into which the different 
commands can be entered manually. In this case, 
the display can also serve as the control of the 
input commands. 

In many cases common today, the devic^es for 
the contactless control of a sanitary fitting use 
infrared light as the radiation. In ihis case the 
total arrangement can be made especially 
vandalism-proof in that the front plate of the 
detection unit containing the input and the output 
windows consists of a material that is permeable 
in the infrared area, however in5)ermeable in the 
area of visible light, and has no openings that are 
visible from the exterior, especially also none in 
the zone of the input and output windows. As 
experience as shown, optically visible windows 
have been proven to be popular points of 
vandalism. Such windows are no longer visible 
in the embodiment according to claim 7 in the 
inventive device. 

The total construction in this case becomes 
particularly siiiq)le if the front plate in the area of 
the input and output windows is shaped as a lens. 
Additional imaging elements are no longer 
necessary in this case. 

An embodiment example of the invention is 
explained in frirther details based on the drawing 
as follows; the single figure schematically shows 
a device for the contactless control of a sanitary 
fitting. 

The device for the contactless control of a 
sanitary fitting illustrated in the drawing is 
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con^rised of a detection unit 1, as well as a 
remote control unit 2. 

The detection unit 1 is completely encapsulated 
in a housing 2; it therefore does not have any 
operating or adjusting elements to be manually 
activated from the exterior. All adjustment, 
operating, or programming operations are 
performed contacdess in a manner described 
below. A front plate 4 consisting of a special 
plastic material forms the side of the housing 3 
that faces the user. This material is permeable for 
infrared, however not visible light. In this way, it 
is not visible from the exterior, on which 
location of the front plate 4 the input window 5, 
or the output window 6 for the infrared radiation 
serving the detection is located. This feature 
additionally contributes to avoiding vandalism, 
as especially the visibly recognizable input and 
output windows of known fittings are often the 
target of vandalism. 

The plastic material of the front plate 4 is 
formed as a lens in the area of the input or output 
openings 5, 6 so that additional optical imaging 
elements are redundant. 

All electronic circuits necessary for the 
operation are encapsulated in the interior of the 
housing 3 of the detection unit 1. 

The infrared light entering through the input 
window 5 of the front plate 4 of the housing 3 
initially hits a receiver 7 that contains a receiving 
diode, as well as a suitable an^lifier for the 
signal generated by the receiver diode in a 
known way. The output signal of the receiver 7 
is fed to a decoder circuit 8, the function of 
which will be explained in detail in the 
following. The output of the decoder circuit 8 is 
connected to an input of the control circuit 9, 
which has access to a memory 10. 

The control circuit 9 generates output signals 
in a manner described below, which are fed to a 
driver 11. The output of the driver 11 is 
connected to a plug receptacle 12, into which the 
actuating element 13 of the sanitary fitting to be 
controlled can be plugged. 

The transmission branch of the circuit 
arrangement contained in the detection unit 1 
contains a timer 14 that transmits pulses to a 
coder circuit 15 at a certain base frequency at a 
certain times sequence. The timer 14 can be 
influenced by the control circuit 9, and is 
connected to the latter via a line in a manner also 
described in the following. 



The coder circuit 15 also receives commands 
from the control circuit 9, and inq)resses the 
pulses generated by the timer 14 onto a certain 
code. This code can generally occur in any shape 
that is suitable for the transmission of 
information. 

The pulses coded by the coder circuit 15 are 
transmitted to a transmitter 16 that contains 
suitable pre-anq)lifiers, as well as a transmission 
diode in a known manner. The light generated by 
the transmission diode is then radiated via the 
output window 6 through the front plate 4. 

The "base ftmction*' of the circuit arrangement 
described essentially corresponds to that of 
known deyices that contain no coder circuit 15,, 
no decoder circuit 8, and no memory 10: The 
timer 14 generates pulses that are converted into 
corresponding light pulses by the transmitter 16. 
If a user is present within the detection range of 
the detection unit 1, the Ught reflecting from the 
user reaches the receiver 7 through the input 
window 5. The control circuit processing the 
output signal of the receiver 7 generates an 
output pulse, or an output pulse sequence at a 
predetermined timed sequence, which is 
an:q)Ufied by the driver 1 1, and transmitted to the 
actuating element 13 of the sanitary fitting. 

The coder circuit 15 additionally contained in 
the described device at hand, the decoder circuit 
8, as well as the memory 10 serve for the 
purpose of a dialog with the remote control unit 
2, as will become clear in the following text. The 
remote control unit 2 is comprised of several 
circuits that are also encapsulated in a housing 
17, which are required for the query of 
information from the detection unit 1, or for 
programming of the detection unit 1. In 
particular, it is a receiver 18 that has a 
downstream decoder circuit 19. The information 
contained in the decoded signal is indicated on a 
display 20. 

The transmission branch of the remote control 
unit 2 is comprised of an input field 21 with 
different keys, via which several desired 
functions can be accessed with suitable 
programming. The input functions can be 
optically displayed on the display 20 for control 
purposes. The output signal of the input field 21 
is converted into a suitably coded pulse sequence 
via a coder circuit 22, which is then placed on a 
transmitter 23. 

Transmitter 23 and receiver 18 of the remote 
control unit 2 can generally be constructed in a 
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fashion similar to the transmitter 16 and the 
receiver 7 of the detection unit 1. In the same 
fashion, the receiver 18 and the transmitter 23 of 
the remote control unit 2 are attached to an input 
window 25, or an output window 26 of a front 
plate 24 consisting of an infrared Hght permeable 
plastic material. Also, it is formed like a lens in 
the areas of the input window 25, as well as the 
output window 26. 

TTie remote control unit 2 and the detection 
unit 1 can now enter into a dialog by means of 
the exchange of information that is contained in 
the code of the hght present between the two in 
both directions, as follows: 

In.order Jo understand the following, examples, _ 
it should be mentioned that the above described 
detection unit 1 should be used as a so-called 
"standard device", i.e. is to be used in various 
operating types, and at various operating 
parameters. The necessary pulse sequences, as 
well as the related codes are stored in the sub- 
memories A, B, C of the memory 10 in the 
detection unit 1. 

The coder circuit 15, as well as the decoder 
circuit 8 of the detection xmit 1, together with the 
remote control unit 2, now mutually serve for the 
purpose of transporting and recording 
information on the operating type and the 
respective operating parameter of tiie detection 
unit 1 that are of interest, on one hand, and on 
the other hand to perform changes of the 
operating type, or of the operating parameters 
from the exterior. 

In detail, this occurs in the illustrated 
embodiment exsanple as follows: 

The timer 14 of the detection unit 1 transmits 
in normal operation mode pulse at a certain base 
frequency in a known maimer, at a certain width, 
and at a certain repeat frequency. Information on 
the operating parameters of interest, as well as 
the operating type is inqjressed upon these pulses 
in the coder circuit 15. For exanq)le, the 
transmission light that is radiated from the 
transmitter 16 constantiy receives information on 
the fact that the detection unit is operation at 
operating type A (i.e. urinal), that the charge 
condition of the batter 27 is good, and that the 
timer is operating at a certain base frequency. 
Additional information can relate to, for exdxaph 
(with the use of suitable sensors) the position of 
the actuating element 13. In normal operation 
mode, the additional information radiated by the 
transmitter 16 remains unused. Although the 



hght reflected from the user, which hits the 
receiver 7, also carries the codes caused by the 
coder circuit 15, these codes, however, do not 
activate any frinctions in the decoder circuit 8. 
The utilization of the detection unit 1 therefore 
completely corresponds to what is known. 

If, however, the operating type on which the 
detection unit 1 is adjusted to, as well as the 
current operating parameters are to be queried 
outside of the normal operation, the remote 
control imit 2 will be placed into the vicinity of 
the detection unit 1. The distance of the remote 
control unit 2 from the detection unit 1 can be so 
large that the actuating element 13 is not 
..activated.by the reflection on the remote control 
unit 2, or on the operating person. 

This is easily possible alone at equal sensitivity 
of the receivers 18, and 7 in the remote control 
unit 2, and in the detection unit 1, because the 
remote control imit 2 receives the light not via 
reflection, but via direct radiation. The query 
possibility outside of "response times" of the 
detection unit 1 is inqjortant, because, of course, 
the information is not only to be queried only 
when a user is in the shower under running 
water. 

The light signals, which the receiver 18 of the 
remote control unit 2 receives, are decoded in the 
decoder circuit 19. The information contained is 
then indicated on the display 20. For exan5)le, 
the base frequency at which the timer 14 
operates, the operating type (i.e. urinal), or the 
charge condition of the battery 27 can be read on 
the display. 

If die current operating type, or certain current 
operating parameters are to be changed, this 
occurs by means of the transmission branch of 
the circuit arrangement contained in the remote 
control unit 2. By means of the keyboard 
contained on the input field 21, for instance, a 
new operating type can be selected. The coder 
circuit 22 now generates a signal with a certain 
code that is converted into respectively coded 
light rays by the transmitter 23. These light rays 
are initially received by the receiver 7 in the 
same manner as such signals, which are reflected 
from a user of the sanitary fitting. The decoder 
circuit 8 in the detection unit 1, however, 
determines that the light radiation received 
contains a certain command. It causes the control 
circuit 9 to execute this conmiand. If, for 
exanq^le, the command entered via the input 
field 21 relates to a change to operating type B 
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(i.e. shower), the decoder circuit 8 transmits the 
pulse to the control circuit 9 to read the sub- 
memory B from the memory 10, and to transmit 
the pulse sequences adjusted to this operating 
type to the driver 11. 

An additional command that can be directed to 
the detection unit 1 via the input field 21, relates 
to the base frequency, at which flie timer 14 
operates. The adjustment of the base frequency 
"on site" can be of importance, if several 
detection units 1 are to be operated next to each 
other, and independently of each other in a single 
room. By selecting different base frequencies, 
reciprocative influences in a known manner can 
beavoided; 

A third group of commands that can be 
transmitted to the detection unit 1 via the input 
field 21 of the remote control unit 2 relates to the 
sensitivity of the detection unit 1. It is 
synonymous with the spatial detection range, in 
which the detection unit 1 responds. It should 
also be able to be adjusted to the respective 
conditions on site. 

Finally, with a fourth command group, the time 
periods of the individual pvdses, or pauses, 
respectively, can be adjusted between them in 
the individual operating types. In the 
embodiment example mentioned above, the 
transmitter 16 of the detection unit 1 would 
transmit signals at all times, which would 
contain all information on the operating type, 
and the operating parameters. The arrangement 
can also be such that the information in question 
is in^ressed upon the transmission light by the 
detection unit 1 only at certain times that are 
determined by a pulse of the remote control unit 
2. Operating type and operating parameters, can 
potentially also be queried separately. 

Although the battery 27 was integrated in the 
housing 3 of the detection unit I in the 
embodiment example illustrated in the drawing, 
it can also be installed outside of the housing, 
which should be useful in case of a battery 
change. Of course, it is also possible to operate 
the circuit arrangement described with a suitable 
power supply from a power line. 

Claims 

1. Device for the contactless control of a 
sanitary fitting with 



a) a detection unit that contains a transmitter and 
a receiver, detects the presence of a user in flie 
detection range by means of the radiation 
reflected from the user, and then triggers pulses, 
which serve for the purpose of activating an 
actuating element of the sanitary fitting; 

b) a remote control unit that itself has a sensor 
and a receiver, whereby the detection unit and 
the remote control unit are capable of 
exchanging information and commands on the 
operating type and/or the operating parameters of 
the detection unit in a dialog fashion, 
characterized that 

c) the detection unit (1) is encapsulated in a 
housing (3) that has no control - elements - 
accessible from the exterior; 

d) the changes of the operating type and/or of the 
operating parameters of the detection unit (1 
exclusively) occurs via the radiation exchanged 
between the detection unit (1) and the remote 
control unit (2); 

e) the mutual information exchange between the 
detection unit (1) and the remote control unit (2) 
is also possible outside of the times, in which the 
detection unit (1) determines the presence of a 
user within its detection range. 

2. Device according to claim 1, characterized 
that the radiation transmitted by the transmitter 
(16) of the detection unit (1) continuously carries 
information on the operating type and/or die 
operating parameters of the detection unit (1). 

3. Device according to claim 1, characterized 
that the radiation transmitted from the transmitter 
(16) of the detection unit (1) is equipped with 
information on the operating type and/or the 
operating parameters only if a corresponding 
command has been transmitted from the remote 
control unit (2) to the detection unit (1). 

4. Device according to claim 3, characterized 
that the information on the operating type and 
the operating parameters of the detection unit (1) 
can be retrieved and queried separately by means 
of a corresponding command of the remote 
control imit (2). 

5. Device according to one of the previous 
claims, characterized that the remote control unit 
(2) has a display (20), on which the information 
transmitted by the detection unit (1) can be 
visibly indicated. 

6. Device according to one of the previous 
claims, characterized that the remote control unit 
(2) has an input field (21), on which the various 
commands can be entered manually. 
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7. Device according to one of the previous claims that operates with infrared light as the radiation, 
characterized that the front plate (4) of the detection unit (1) containing the input window (5) and the output 
window (6) consists of a material that is permeable in the area of infrared light, however in5)ermeable in 
the area of visible light, and has no openings that are recognizable from the exterior, in particidar not in the 
zone of the iaput window (5) and of tiie output window (6). 

8. Device according to claim 7, characterized that the front plate (4) in the area of the input window (5) 
and of the output window (6) is shaped like a lens. 
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[See source for drawings] 

Batterie=battery 
Taktgeber=timer 
Koclierschaltg.=coder circuit 
Treiber=driver 
SteuerschaItg.=control circuit 
Dekodierschaltg.=decoder circuit 
Speicher=memory 
£ingabe=input 
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